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| Spiralni CT systém

yvoj spiralniho systému (helical)
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Spiralni snimani




Stoupani sroubovité drahy

table speed T

pitch T
Krok — Posun stolu
Nominalni sirka svazku
Posun stolu: 5 mm/ot 10 mm/ot
Sirka svazku: 5 mm 5 mm

Krok: 5/5=1 10/5=2



*M Rekonstrukce obrazu u spir. CT

. pouziti zpetné filtrované projekce,
podobne jako u tradicni osové CT (CAT)

e v obrazoveé rovine je ziskana pouze jedna
presna projekce

e vsechny ostatni projekce musi byt ziskany
interpolaci souboru (helical) dat



360 ° linearni interpolace

Vyzaduje pro
rekonstrukci rezu data
ze dvou uplnych otacek
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Doplnkova projekce
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iw 180 ° linearni interpolace

Vyzaduje data z jedné
celé otacky




im Typy interpolacnich algoritmi

e 360 ° linearni interpolacni algoritmus
e 180 °linearni interpolacni algoritmus
- uzsi efektivni sirka rezu nez 360LI
e nelinearni algoritmy
- uzivaji jednu, dve nebo vice rotaci
- nelinearni vahovani od prispivajicich bodti

- produkuji ostrejsi rez



iM Vyhody spiralniho systéemu

e rekonstrukce obrazovych dat

moznost dodatecné volby libovolné pozice a
intervalu

e na jedno zadrzeni dechu je ziskan snimek z
vetsiho objemu skenovaného objektu




